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Пример суточной карты концентрации хлорофилла (SNPP VIIRS)
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D.M. Ermakov, M.T. Smirnov and V.M. Polyakov, “Integrating optical remote
data into passive microwave remote sensing of the ocean”, ESA SP-686, 2010
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Модель нелинейного факторного анализа
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Доступная статистика (пример выборки данных)
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«Чувствительность» цвета к ветру: открытые воды



Скорость ветра
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Объемы данных: открытые/прибрежные воды
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Спутниковое радиотепловидение:
дополнение классической обратной задачи радиотеплового дистанционного 

зондирования кинематической моделью адвекции

Радиотепловая модель:

Кинематическая модель:

Постановка обратной задачи с учетом адвекции:

Интегральное влагосодержание



( ) ( ), ,I r t I r v dt t dt= + ⋅ +
  

Приближение консервативных трассеров

Требование гладкости полей

II v
t
∂

∇ ⋅ = −
∂



Обобщающий математический формализм

?



Пирамидальный алгоритм оценки и компенсации движения

Оценка движения:
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Компенсация движения:
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t∆ – фактическая периодичность обзора
tδ – шаг интерполяции по времени
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Метрика L1 (SAD)



Проект RSS «Atmospheric river watch»



Спутниковое радиотепловидение атмосферных рек



Динамика полей хлорофилла-а
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Предварительные результаты расчета динамики
Измерения

Расчет

Модуль разности
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